Proiectul “Introduction of Monitoring the Wetlands ‘of International Importance in the
Carpathian Region”, Project ID: HUSKROUA/23/RS/1.2/036, Project acronym: WeVaRe,
HUSKROUA ENI CBC Programe

Beneficiar: Universitatea Tehnic3 din Cluj Napoca, Centrul Universitar Nord din Baia Mare
i/

0.020/44 .44 . 2025 Baia Mare,

INVITATIE DE PARTICIPARE pentru achizitia de servicii
Stimate Doamne/ Stimati Domni:

1. Tn cadrul Proiectului ”Introduction of Monitoring the Wetlands of International Importance in the
Carpathian Region”, Project I1D: HUSKROUA/23/RS/1.2/036, Project acronym: WeVaRe, HUSKROUA
ENI CBC Programe, conform liniei de buget 5.1.3., este necesard: Achizitionarea de Scaner portabil
LiDAR.
2. Tn acest sens, sunteti invitati s& trimiteti oferta dumneavoastrd de pret pentru cu urmdtoarele
principale caracteristici: -
SHARE SLAM $10, Scaner portabil LIDAR (Scanner lidar portabil si accesorii )

. Ofertantii vor depune o singura oferta care si includa toate caracteristicile cerute in Figa tehnicd a
produselor, anexatd la prezenta solicitare. .

4. Qperatorii economici interesati sau persoanele interesate, vor posta oferta pe SEAP si vor transmite
Beneficiarului o oferta scrisa pe posta sau prin E-mail.

 Oferta dumneavoastra, va fi depus in conformitate cu termenii $i conditiile de livrare precizate i
va fi trimisd la: Adresa: str.Dr. Victor Babes nr. 624, cod postal 43 0083, Compartiment Achizitii,
Telefon: 0743086817 , E-mail: Traian. Trella@staff.utcluj.ro, Persoana de contact; Elvis TRELLA
~Compartiment Achizitii UTCN-CUNBM.

6. Se acceptd oferte transmise in original sau prin E-mail.

7. Data limita pentru primirea ofertelor de catre Beneficiar la adresa mentionata la alineatul 3 este:
14.11.2025,0ra 12:00. Orice ofertd primitd dupa termenul limitd mentionat va fi respinsa.

8. Pretul ofertat. Pretul total trebuie s3 includa §i orice alte costuri necesare livrarii produsului la
urmitoarea destinatie Dr. Victor Babes nr. 62A, cod postal 430083, Baia Mare. Oferta va fi
exprimatd in Lei, iar TVA va fi indicat separat.

9. Valabilitatea ofertei: Oferta dumneavoastrd trebuie sd fie valabila cel putin 30 zile de la data
limita pentru depunerea ofertelor mentionatd la alin. 5 de mai sus.

10.Calificarea ofertantului Oferta dvs. trebuie s fie insotitd de o copie a Certificatului inregistrare
sau a Certificatului Constatator eliberat de Oficiul Registrului Comertului, sau alte documente,
din care s rezulte numele complet, sediul si domeniul de activitate.

11.Evaluarea si acordarea contractului: Doar ofertele depuse de ofertanti calificati si care indeplinesc
cerintele tehnice si de calitate vor fi evaluate prin compararea preturilor.

¢ Contractul se va acorda firmei care indeplineste toate specificatiile tehnice si de calitate
solicitate si care oferd el mai mic pret total evaluat, fara TVA.
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COORDONATOR COMPARTIMENT ACHIZITII
UTCN-CUNBM
Ing. Elvis TRELLA,
\ \
COORDONATOR-PROIECT
Conf.univ.dr.ing. Sanda NAS
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FISA TEHNICA DE PRODUS/SERVICIU SOLICITAT
Anexa la Propunere de angajare a unei cheltuieli nr. 22017/ 01.07.2025
Denumire produs 5.1.3. Share Slam S10 Portabil Lidar +Accessories

Cod CPVprodus 30216110-0 - Scanere informatice

Caracteristici tehnice si informati minimale:

Caracteristici solicitate

SHARE SLAM S10
Scaner portabil LIDAR

Configurare LiDAR inclinata la 20°

LiDAR este inclinat cu o inclinare de 20° spre sol, permitand o acoperire cuprinzatoare a solului, zonelor inainte
si tavanului fara repozitionare manuala. Aceasta configurare mareste eficienta scandrii, captand toate zonele
relevante intr-o singura trecere.

Integrare cu camera duala la 135°

Echipatd cu doud camere SHARE cu unghi larg de inaltd rezolutie dispuse la un unghi de 135°, aceasta
configuratie extinde intervalul de captare a imaginii. Designul integrat al camerelor in scaner elimina
discrepantele de asamblare, asigurand o redare foarte precisa a culorilor.

Modul de pozitionare RTK integrat ~

Vine standard cu un modul RTK incorporat, gata de utilizare, care asigura sincronizarea la nivel de microsecunde
intre RTK, IMU, camere si alti senzori de baza. Cu suport pentru 7 sateliti si 21 de canale, atinge o precizie de
pozitionare la nivel de centimetri.

Scanare de inalta precizie in medii private de GPS

Algoritmul SHARE-SLAM-RTK continud sd ofere coordonate geografice precise pentru scanarea in interior in
medii interzise de GPS. La intoarcerea intr-o zona cu semnale RTK stabile, corecteaza automat orice eroare de
sistem, sporind acuratetea datelor.

Procesare si previzualizare in nor de puncte de culoare in timp real

Dispunand de camera incorporats, sistemul integreaza nori de puncte cu imagini capturate in timp real. Cu un
procesor de inaltd performantd, gestioneaza eficient cantitati mari de date, permitand procesarea si
previzualizarea datelor in timp real, lider in industrie.

Capacitate de scanare in bucla deschisa

Cu semnale RTK stabile, algoritmul de fuziune auto-dezvoltat genereaza date nor de puncte incorporate cu
coordonate geografice, eliminand necesitatea scandrii in bucla inchisa. Acest lucru permite livrarea consecventa
a datelor norului de puncte cu o precizie absoluta mai mica de 5 cm.

SHARE Mapper App

Proiectat pentru dispozitive portabile, acest software mobil acceptd atat Android, cat si iOS. Permite
previzualizarea fluidd a norilor de puncte in timp real in timpul operatiunilor si descdrcarea directa pentru
redarea de pe dispozitiv.

MagSafe integrat pentru operare cu o singurd mana

Dispunand de un MagSdfe incorporat, dispozitivul permite operarea cu o singurd mand printr-o simpld atingere.
Acest lucru elimind nevoia de a schimba mainile, simplificdind experienta utilizatorului si mentinand un flux de
ludbi echilibrat si elegant. - &

Tehnologia de sincronizare a timpului la nivel de microsecunde

Tmbunatatit de algoritmii de imagisticd SHARE, algoritmii de fuziune nori de puncte si imagini si tehnologia de
sincronizare a timpului la nivel de microsecunde multi-senzor, sistemul realizeaza o acuratefe superioara a
culorilor si o reproducere mai autenticd a culorilor in nori de puncte, asigurand o precizie relativa de pand la 1
cm.

Compatibil cu Apple Vision Pro pentru operatiuni imbunatdtite

Sprijinind utilizarea Apple Vision Pro pentru scanare, sistemul imbind concepte de ultima ora cu tehnologii
avansate de masurare si deschide modalitati inovatoare de a explora si interactiona cu metaversul.

Relative accuracy 1cm

Absolute accuracy 5cm

Point cloud thickness 1cm

Camera Resolution 12 million pixels*2 1
Storage 256GB

Photo field of view angle 360*270

Class 1/905nm 4
Number of point clouds 200000 points per second




Weight 1010 g
Battery 3150 mAh

Cantitate: 1
Garantie pentru produs 1 an
Termen de livrare: 30 zile.

Calitatea, numele si prenumele solicitantului

Expert tehnic :

Prof.univ.dr.ing.mat. Gheorghe M.T. Rddulescu
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